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Udvidelse af M14 Helsingørmotorvejen – Luftfoto set fra syd 



Udvidelse af M14 Helsingørmotorvejen



Udvidelse af M14 Helsingørmotorvejen



Udvidelse af M14 Helsingørmotorvejen – Eksempel på ”Afmærkningsplan”



Udvidelse af M14 Helsingørmotorvejen – Udfordringer ifbm. trafikomlægninger

• Trafikintensiteten er høj > tidsrum hvor der kan udføres arbejde med 

indskrænket plads for trafikken er kort – Kun nat og weekends

• Der er typisk flere aktiviteter der skal gennemføres når trafikken kan flyttes: 

ex. Midlertidige belægninger, tavler, trafikværn og kørebaneafmærkning

• Mange trafikomlægninger da projektet er teknisk kompliceret

• Arbejdet foregår ofte tæt på trafikken > Arbejdsmiljøudfordring

• Krav om præcision da trafikkapaciteten er afhængig af 

kørebaneafmærkningens geometri.



Udvidelse af M14 Helsingørmotorvejen – Traditionel formarkering til kørebaneafmærkn.

Afsætning sker typisk med en 
Håndholdt GPS-enhed. 

Afsætningsdata er på lagret på
Enheden.

Afsætning til kørebaneafmærkning
markeres med spraymaling på asf



Udvidelse af M14 Helsingørmotorvejen – Traditionel formarkering til kørebaneafmærkn.

Arbejdsmiljø ???

Trafiksikkerhed ???



Udvidelse af M14 Helsingørmotorvejen – Afsætning med TinySurveyor



Udvidelse af M14 Helsingørmotorvejen -

• Demo-video

• Erfaringer

o Forhindringer 

o Broer skygger for GPS-signal

o Høje kanter

o Robot/fjernstyring

o Stor præcision




