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OLIKA TYPER AV MATSYSTEM




RMT — ROAD MARKING TESTER
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RMT — TILLAMPAR TRAFIKVERKETS FORSKNING
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SAMTLIGA FUNKTIONSPARAMETRAR

= Retroreflexion torr markering
= Retroreflektion vat markering*
* Luminanskoefficient

e Friktion**
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RETROREFLEXION TORR MARKERING

Data frdn Rambolls egenkontroll

o 100 200 300 400 500
RMT system # 7-9
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R? =0.98




RETROREFLEXION VAT MARKERING

Data fran VTI:s validering

o 10 20 30 40 50 60 70

RMT Calculated Riw R2 = 0.86
RAMBOGLL
LUMINANSKOEFFICIENT
Data fran VTI:s validering
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FRIKTION (PFT)

Diagram fran VTI:s rapport

uppmitt friktion
o

000 020 040 0 060 100
predicerad friktion

r=0.86
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BRUK AV MOBIL MATNING VID KONTROLL

For att minimera risken att hamna i tvist om resultatet
1. stall krav pa matleverantoren

2. utbilda berérda bestallare och entreprendrer pa forkommande
métmetoder
(Fordelar, nackdelar och begrénsningar for respektive metod)

3. ta hansyn till matsystemets "matonoggrannhet” i bedémningen
(Tex. genom att infér en grazon)
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”"GRAZON”

Handhallen métning RMT med LTL-M
enligt EN1436 (ungefarlig graf)
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Sannolikheten for korrekt god- eller underk&nnande vid

matning av vatfunktionen
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RMT med Ecodyn
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EXEMPEL "GRAZON” MOBIL MATNING
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KONTROLL MED HANDHALLNA INSTRUMENT
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BRUK AV MOBIL MATNING VID KONTROLL
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BRUK AV MOBIL MATNING VID KONTROLL
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Pagaende utveckling - mobilt matsystem

FoU projekt Trafikverket - VTI och Rambdll

= Definiera hur slitage, geometri (Iangd, bredd, avstand) och
tjocklek ska méatas

NordFoU - VTI, Rambéll och Johnsen Consult

= Forbattra (bredda) prediktionsmodellen for vata markeringars
retroreflexion

Kommande utveckling
Utredning Trafikverket (Lars Petersson) - VTl och Rambéll

= Kontrollera slitagesambanden for markering av farg med stora
péarlor.
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